OPEL HMI

Interface caméra / vidéo

Compatible avec les systémes Opel de 8 pouces :

- Navi 900 Intellilink

- RF 900 Intellilink
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Réglages des commutateursDIP:

Réglage de I'image :

LJ
- DIP8: a modifier pour obtenir une image correcte de la caméra/vidéo

pour 8 pouces, généralement vers le BAS

*Le déplacement de I'image externe vers la gauche/droite, vers
le haut/bas

peut étre contrélé via les réglages du MENU

(derniere page)

Activation de la caméra arriére et/ou d'autres entrées vidéo :

- Caméra arriére : commutateur DIP 5 en
position basse

- V1:commutateur DIP 1 en position basse
- V2:commutateur DIP 2 en position basse

- V2:commutateur DIP 3 en position basse

L'interface doit étre installée au niveau du systéme d'unité centrale IHM, entre les deux.

- Utilisez le connecteur DISPLAY (mini-USB) (J5) pour la connexion vidéo.

- Utilisez le connecteur a 16 broches (J1) pour alimenter l'interface. Branchez la fiche a 10 broches
sur le boitier de I'interface.

Une fois I'interface installée en intermédiaire et I'alimentation mise sous tension, I'image d'origine devrait s'afficher a I'écran.

Passage de I'image d'origine a des sources externes :
-VIN2/N3: L'utilisateur peut utiliser la touche de commutation pour passer de I'image d'origine & V1/V2/V3.

- Caméra de recul : lorsque le levier de vitesses est en position « Marche
arriere », l'interface bascule automatiquement sur I'entrée de la caméra de
recul, généralement détectée par le systeme CANbus* du véhicule.

*Malheureusement, il arrive parfois que la marche arriere ne soit pas détectée par le CANbus, car le véhicule peut utiliser des
protocoles ou des codes CAN différents. pe mame, I'affichage des lignes de guidage ne peut étre garanti.

Dans ce cas, le fil de déclenchement vert « Reverse-in » de l'interface doit étre connecté au signal analogique 12 V des feux de recul
du véhicule.
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Réglages du menu de l'interface :

L'installateur peut utiliser les 3 touches MENU, DOWN et UP du boitier ‘e \‘i @
de l'interface pour modifier les parametres d'affichage si nécessaire.

L'image externe peut étre déplacée vers la
gauche/droite et vers le haut/bas
a l'aide des parameétres Position-H et Position-V

L'option UI-CONTROL : active ou désactive I'affichage de I'image PDC. Elle permet également
d'activer ou de désactiver les sous-titres en chinois a I'écran.

1. PDCON : seule I'image PDC est affichée.
2. RETON : seules les Iégendes en chinois s'affichent.

3. ALLON : I'image PDC et les sous-titres en chinois s'affichent tous les
deux.

4. ALLOFF : ni lI'image PDC ni les sous-titres en chinois ne s'affichent.

L'option Guide-CNTRL : active ou désactive les lignes de guidage
sur l'image de la caméra externe (ne fonctionne que si le bus CAN
est compatible)

Option Guide-L : permet de régler le décalage de la ligne de
guidage gauche a I'écran; ‘
lorsque la valeur change, la position de la ligne de guidage se déplace a I'écran.

Cable ACC manuel : ne le raccordez a 'ACC 12 V que lorsque le CANbus n'est pas connecté.



